TOrO

Automatizacijas un vadibas risinajumi




Torro zZimols debitéja tirgt 2013. gada, reagéjot uz pieaugoso vajadzibu

pec automatizacijas un ikdienas dzives uzlabosanas. Tikla motori un
vadibas sistémas, kas paredzétas logu aptumsosanas sistémam,
klientiem |oti iepatikas un tas bija pamats masu piedavajuma talakai

attistibai.

Torro produktu klasts nepartraukti paplasinas. Torro produkti apvieno modernus risinajumus, elegantu dizainu
un pievilcigas cenas. Ka oficialais Torro izplatitajs més izmantojam muasu zinasanas un pieredzi, lai atrastu pareizo
produktu atbilstosi jasu vajadzibam.

Sis katalogs tika izveidots, lai maksimali dalitos ar jums masu zinasanas un pieredzé par Torro produkciju.

Torro 2017.11



Saturs

Vadibas veidi

Parskats par vadibu

RF pultis

RF sledzi

Sledzi

RF uztvéréji / Releja sadalitaji

RF uztvéreji

Laikapstak|u uztvéreji

Barosanas bloki un uzlades ierices
Parégjais

Motori prieks trubam

Visparéja informacija

Biezak uzdotie jautajumi

AM35 - Vadiba ar vadu

AM35 - Radiovadiba

AM45 - Vadiba ar vadu

AMA45 - Vadiba ar grieztavu (NHK)
AMA45 - Radiovadiba

AM25 - 24V DC pievads

AM25 — Motros ar akumalatoru
AM24 - 24V DC pievads
Motors prieks trubas -

Motori prieks karnizém

Sistémas apraksts
AMG68 LS / AM68 RF
AMO95 RF / AM95 5W RF

Pieslegumu shémas

AC125-02 /AC126-02

AC227-03 /AC228-03

AC226-01

AC212-01

AC405-01

AC407-01

DX1-3-T / DX1-3-S / DX2-LSR
DX3-24VDC-PS

Piesléeguma shémas TORRO-FIBARO

Pielagosana

Trubu pielagosana
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Vadiba

Tikls )
230V AC }7 BaroZanas
50-60 Hz

slédzis 24V DC




Vadibas veidi

Vadu vadiba, ja tiek izmantots 230 V mainstravas spriegums no sadzives tikla, ar sprieguma 230 V mainstravas pieslégumu ar vienu no diviem vadiem pie motora vai
vadibas ierices pievada. Motoram ir divas fazes L1un L2, kabelis N ir neitrals, kas ir atkariba no razotaja un PE zeméjuma kabela versijjas. Fazu motoru gadijuma vadiba
vienlaicigi ir motora barosanas avots.Kontroles avots: Sadzives tikls
Vadiba: BaroSanas spriegums uz vienu no 2 vadiem - L1, L2

Tikls |

230V AC
50-60 Hz |

230V AC

Slédzis 230V AC

Bezvadu vadiba ar radiovilniem ar 433,92 MHz frekvenci. K& vadiba tiek izmantota talvadibas pults, pie sienas mont&jami radioraiditaji vai daudzkanalu kontroles ierices.
Vienu talvadibas pulti/ kanalu var izmantot, lai kontrolétu vairakus uztvéréjus. Tadéjadi vienu uztvergju / motoru ar iebvetu uztvergju var vadit, izmantojot vairakas pultis
/ raidftajus. Kontroles avots: Radiovilni, vadiba ar RF talvadibas pulti.
Vadiba: Piespiezot vai pieskaroties pults vai sienas parslédzéja pogam.

Tikls 7

230V AC 230V AC
50-60 Hz

%

RF pults

24V DC - Polaritates maina

Kabela vadibai ir mainit lidzstravas sprieguma polaritati pie motora ieejas. Spriegums miera stavokli netiek pielietots. Motora darbiba viena virziena vai otra tiek
nodrosinata, ievadot pie ieejas 24V DC polaritates plus vai minus vai negativs minus pluss.

Kontroles avots: barosanas bloks (transformators) nomainot spriegumu no 230 V lidz 24 V DC
Vadiba: slédzis vai radio uztvéréjs aizstaj plus ar minus pie motora ieejas



RS232/RS485 — Sérijas pieslégums|

Vadiba notiek, izmantojot RS232 vai RS485 serialo portu. Izmantojot sazinas protokolu, dati tiek parsatiti starp iericém. Kontrolei tiek izmantoti divi serdeni (RJ12
savienotajs - 1un 6)

Kontroles avots: Logiska seciba 1 vai 0, pamatojoties uz sprieguma analizi

Vadiba: Ar datoru palidzibu, sistémas gudra maja vadibu

SavienotajsRJ Tikls 230V AC
230V AC

-12 | 50-60 Hz

123456 dators

port A port B
(RS485/RS232)
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DCT VADIBA (DRY CONTACTS)
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Potenciali briva kontrole sastav no serdenu savienosanas ar zemsprieguma vadu pie motora vai vadibas ierices ievades. Spriegums tiek parsatits uz COM, uz
augsu, uz leju, apstajas. Péc COM savienojuma reagéjosais signals tiek nosatits uz STO. Kustibas / apturésanas funkcija tiek realizéta. Apturésanas funkciju var

panakt, savienojot COM vadu vienlaicigi ar serdeniem UP un NIH. g
(%)
Kontroles avots: COM dzisla no potencialda motora kabela. Lré'
Vadiba: COM vada savienojumi ar vadu uz AUGSU, uz LEJU vai STOP. 3
[<V]
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Tikls 230V AC
230V AC
50-60 Hz

- Odd0L
seways ewnba|sald

Sledzis

DCT

[old

Savienotajs RJ-12

n
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‘ Kontaktu saspiesanas metodes ‘
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12345

stop = up + dbwn

coM uz augsu stop uz leju

N Y—/Bezpotenciélé savieno$ana




Vadibas apskats

RF pultis/ RF sienas sledzi

AC116-03 RF
Pults 2 kanali MICRO

AC133-01RF

Slédzis RF 1-kanals

AC129-01 RF
Pults 1 kanals MINI

AC133-02 RF

Slédzis RF 2-kanali

AC129-04 RF
Pults 2 kanali MINI

AC133-05 RF

Sledzis RF 5-kanali

AC127-01 RF AC127-02 RF
Pults 1 kanals Pults 2 kanali
v v
e ee— T e —
AC125-01 RF AC126-01RF

Slédzis RF 1-kanals Slédzis RF 2-kanali

Sled?i Sledzi
DCT ar iebtvetu uztvergju
. . Or
5 v ; B
e | [ a— e —_—
AC227-03 AC228-03

AC125-02 DCT

Impulsa slédzis
1 - kanals

AC126-02 DCT

Impulsa slédzis
2 - kanali

Sledzis DC RF  ar
uztvéréju un barosanas
bloku, 1-kanals

Slédzis DC RF ar uztvéréju, 4-kanali

AC127-06 RF

Pults 6 kanali

=[alole[elo]

AC128-01RF

Slédzis RF 16-
kanali ar taimeri

AC127-16 RF

Pults 16 kanali



Barosanas bloki / Uzlades ierices

RF uztvergji 230V AC Pozicionétajs

G -
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AM25-PS-24 AC801-01

Barosanas bloks 1,7A Barosanas bloks

&
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AC601-01

AM25-CH-8.4

Barosanas bloks prieks
AM25EB RF

Saules panelis
AM25EB RF

RF laikapstak|u sensori

>

W
AC226-01RF AM24-ELS
AC212-01 RF ’
radiouztveréjs AC RF radiouztvérgjs AC RF pozicionétajs for AM24
(adensizturigs IP55) (IP20)
Sadalttaji
Fazes releji Savienojumu karbas

prieks
AM24/AM25
Sadalrtaji
Releji RaidTtaji
>
=
- ’
R/ ’ -.
= = b & ey § )
AC405-01 AC407-01 RF

RF kontrolieri
16-kanali

Sadalitajrelejs 4 motoriem

Parveidotaji

—y
B ’ ’
\ l -
C
AC115-01 RF AC302-01RF

RF laikapstaklu radio RF saules un véja radio
uztvérgjs (vibréjos) uztvergjs

Sadalrtaji

DX2-LSR RJ1IGN

RJ12GN-M

Sadalitaja relejs ar vadu
vadibu - parastais

Savienojumu karba RJ11 Savienojumu karba RJ12

Palaidéjs

DX1-T DX1-S

Parveidotajs 230V >
DCT Torro motoriem

parveidotajs 230V >
DCT Somfy motoriem

10

DX3-24VDC-PS

DC.SPL.0400.0035

Triskarsais sadalitajs Cetkarsais sadalitajs 24V
- jack DC

AC512-01

Palaidéjs AC/RF.



Barosana-Pielaujamais piedzinu skaits

AC227-03

AC801-01

AC601-01

*Ir nepiecieSsams nonemt savienotaju un uzturét polaritati vai izmantot sprieguma dalitaju

Saderibas tabula: Motori — sisteémas, Motori - vadiba
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Horizontalas

Romiesu
Karnizes

Rullo
Plisé
AC116-03 RF
AC129-01 RF
AC129-04 RF
AC127-01 RF
AC127-02 RF
AC127-06 RF
AC127-16 RF
AC133-01 RF
AC133-02 RF
AC133-05 RF
AC125-01 RF
AC126-01 RF
AC128-01 RF
AC125-02 DCT
AC126-02 DCT
AC227-03
AC228-03
AM25-PS-24
AC801-01
AC226-01 RF
AC212-01 RF
AC405-01
AC407-01 RF
AC115-01 RF
AC302-02 RF
DX1-T
DX2-LSR
AC512-01

\\\

IE =INj=

AM24

AM25

AM25EB RF

AMS35E 6/28

e  AM35E10/14

AM35MEL 6/28 RF ®

AM35Q 6/18

AM35QMEL 6/20RF o o

AM45Q 6/28

e AM4510/17

e AMA4530/17

e  AMA45E10/17

e  AMA45E 30/17

e  AM45-QP 20/17

e  AM45 ER-E10/17 °

e  AMA45 ER-E 30/17 .

e AMA45 M 30/17

e AMA45 ME 30/17 .

AM®68 RF

AM95 RF

Dazas vadibas var nebat savietojamas ar sistémam, lai gan tas ir saderigas ar motoru. Pirms pasttisanas iesakam konsultéties tehniskaja nodala.
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RF pultis

Pults 2-kanali MICRO
B LED signala diode
B Aizsargvacing pogam

B Var izmantot ka atslegu piekarinu

55x30x13 mm 27A batterija

1-kanals

o o oo

4-kanali

Pults MINI
B Akrila parklajums aizsarga pret skrapgjumiem
B Uzlade ar USB palidzibu
B Kompakts izmérs
B lespéjams piestiprinat pie atslegam ka breloku

55x32x9 mm Li-ion battery

1-kanals

10

2-kanali

6- kanali 16- kanali

Pults
B Akrila parklajums aizsarga pret skrapgjumiem
B Kanalu izvéle ar LED diozu apgaismojumu
B Paslepta programmeésanas poga
B Pieejamas divas krasas
B Magnétisks stiprinajums komplekta

123 x 43 x 11 mm CR2032 battery



RF slédzi

AC133 RF
B lespéjams iznemt raiditaju no magnétiska turétaja
B Zems enerdijas patérins

B LED signaldiodes
B Pieejami divas krasas

valava

B Limlentes montaza értai uzstadisanai

mes EIET soara 02

YN EEMN:13 1-kanals LG EEEIPANE 2-kanali m

IYOLOW NaNyL
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= 1-KANALS 3

A ‘ Es)
= ‘ B Akrila parklajums aizsarga pret skrap&jumiem =
>

- B Zems enerdijas patérins =
= B LED signala diode g

- B Limlentes montaza értai uzstadisanai

S’ [Tl o < 6512 o 27A battery

3

a

m

AC126-01 RF -

A c

<

| N >

2-KANALI %)

A 5

SIS i B Akrila parklajums aizsarga pret skrap&jumiem z

= = ‘ B Zems enerdijas patérins 7
= = ‘ B LED signala diode

- ‘ B Limlentes montaza értai uzstadisanai

Te———— o o
m 86 x 86 x 12 mm 27A battery

OYvdld - OYd0olL
SYINIHS VIANS31S3ld

AC128-01 RF
16-KANALI

B LCD ekrans ar pulksteni un skarienjutigo paneli

VNVSO5Y13ld

Laika programmétajs
Limlentes montaza értai uzstadisanai

| |
[ |
B Funkcija — kanalu sadalisana tris grupas
B lespéja iestatit 6 laika punktus diennaktt
[ |

Pieejamas divas krasas

m 86 x 86 x 16 mm CR2032 battery

11



Sledzi

s EAC125-02 DC

1 KANALS

A

B Akrila parklajums aisarga pret skrapéjumiem
Xl B Zems enerdjjas patérins
v

R —————— m
86 x 86 x 12 mm

pr— AC126-02 DC

(< 2 KANALI
B Akrila parklajums aisarga pret skrapéjumiem
B Zems energijas patérins

e — A —
m%x%xﬁ mm

Sledzi ar iebavétu uztvereju

AC227-03 / AC228-03 - DC

AC227-03 RF

1 KANALS
B Akrila parklajums aisarga pret skrapéjumiem
B LED signaldiode
B Komplekta ieklauta sleédza karba

B lebavéta stravas padeve 24V

Im 86 x 86 x 46 mm 230V AC

AC228-03 RF

T 4 KANALI
! | ! } B Akrila parklajums aisarga pret skrapéjumiem
‘ > | » | B LED signaldiode
== = B Komplekta ieklauta sledza karba
B T -

E 86 x 86 x 46 mm Baroﬁana 24V DC

12



RF uztvéreji / Sadalitaju releji

AC226-01 RFRUFAVEIG]S

m  Kompakts, érts uzstadisanai

m  Darbojas zalUziju un rullo rezZimos
®m  Mitrumu necaurlaidigs korpus

<
>
=
[
>

- . Uztvergja . Darba temperatra Aizsardzibas Atbalsta _
Kanalu skaits Barosana . Ilzmérs
frekvence klase laiks
1 433.92Mhz 230V AC -40°C~+85°C IP65 5 min 128 x 31x 22 mm 7_<:°'
@®
=
<
(@]
=
o
zJ
AC212-01 RFRUFAVEIG]S
®  |esp&jama vadiba (neatkarigi no) DTC sledza g
o
m  Darbojas rullo zaldziju rezimos g
x
z
m  |espéjams pieslégt lidz 20 vadibas pultis N
<
m  Signals lidz 200w (atklata vieta)
)
&
é\
- . Uztvéréja . Darba temperatira Aizsardzibas Atbalsta _ k<
Kanalu skaits Barosana . Izmérs >
frekvence klase laiks %
1 433.92Mhz 12V 50mA -40°C~+85°C P20 5 min 50 x 47 x 27 mm g
(%]
= ©
O m
o n
X -
o
ng
. . O m
LY OER Sadalitajrelejs <
> n
N ads, ®m  Paredzéts grupveida vadibai Ildz 4 motoriem
m ABS korpuss i
>
(a)
- . I o)
®m Divi montazas turétaji gL
sl z
-
m  |eskravéjami kontaktu stiprinajumi
. - . Darba temperatara Aizsardzibas -
Kanali grupa Barosana Izmers
klase
4 230V AC -40°C~+85°C P20 80 x 60 x 46 mm

13



RF kontrolieris

14

AC407-01 RF
KONTROLIERIS 16 KANALI

Kontrolieris, kas Jauj kontrolét zalGzijas, izmantojot datoru
LED displejs

Pastiprinata radio antena
Savietojams ar visiem Torro vadibas elementiem
lesp&jams savietot ar citiem kontrolieriem rinda AC407-01

2 x RJ 45 ligzda, 1x RJ 9 ligzda

140x140x 25 mm Baro§ana DC 12v




Vadibas bloks SMART

Vadiba ar mobilo aplikaciju palidzibu caur internetu
Produktu grupésana un ainas izveidosana

Spéja vadit ierices, kas izmanto infrasarkano portu
Atbalsta lidz 20 iericém vienlaikus

RF uztversana lidz 300m
lestatijumu saglabasana makont
Wi-Fi 2.4 GHz 802.11 b/g/n

LED signala diode

T0x110x33mm 5V

15
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Laika apstaklu sensori

m Radio véja sensors (vibréjoss)

v =y . - . - v . — — -

B Automatiska sistémas izslégsana stipra véja gadijuma
B Sistémas svarstibu noteikSana
B Sistémas jutiguma regulésanas iespéjas

5 B Maksimalais darbibas radius lidz 20m.

|
Energijas patérins
. Darba Uztvéréja Parvades . . Aizsardzibas
Barosana _ _ Gaidisanas Darba rezima
temperatara frekvence spéks klase
rezima
LRO3 / AAA X 2 -40°C+85°C 433,92 MHz <10 mW < TuA < 10mA IP65

m Saules un véja radiouztveéréjs

B Automatiska sistémas aizvérsana spéciga véja gadijuma

B Automatiska sistémas atvérsana spécigas saules gadijuma
(
‘ ’ B LED displejs

' B Akumulatora uzlade ar iebtvétu saules paneli

B Reguléjams véja sensora jatigums no 10 km/h idz 50km/h

B Reguléjams saules sensora jatigums no 0,2-10 kLux
B Nav nepiecieSami vadi
Energijas patérins
. Darba Uztvéréja Parvades . L Aizsardzibas
Barosana _ _ Gaidisanas Darba rezima
temperatara frekvence spéks klase
rezima
lebavéts akumulators  -40°C/+85°C 433,92 MHz <15 mW < 5pA < 15mA IP55

16



Barosanas bloki un uzlades ierices

AM25-PS-24

Barosanas bloki motoriem

leejas spriegums
Izejas spriegums
Frekvence
Vads
Savieno
Izmérs

Turétajs

AC601-01

100-240V AC
DC 24V/1,7A
50/60Hz
1.5m
jack 5,5/2,1 mm
102 x 49 x 34 mm
komplekta

Saules panelis motoram ar
akuumulatoru AM25EB RF.

Maks. jauda

Spriegums

Stiprums
Vads

Izmers

w
8,4V
0,08A
2,3m
385 x 58 x 15 mm

\ 4

AC801-01

v

Barosanas bloks AM 24/25 RF

karnizej V13

legjas spriegums
zejas spriegums
Frekvence
Vads

Izmérs

100-240V AC
DC 24V/1A
50/60Hz
Nav

M5x 24 x 21 mm

AM25-CH-8.4

Uzlades ierice motoriem ar

akumulatoru

Maks. Jauda
Spriegums
Stiprums
Vads

Ligzda
Izmérs

1,7W

8,4V

0,3A

30m
jack 5,5/2,1 mm
115 x 24 x 24 mm

17
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AM24-ELS
Motora AM 24 gala stavok|a

AC512-02

Rullo multimédiju projektoru palaidéjs.

DX1-3-T / DX1-3-S

Bezpotenciala vadu parveidotajs. (T) - Torro, (S) -

iestatiSanas pozicionieris Somfy.
Raidrtaja frekvence 433.92Mhz
Caurums 6 mm hex izejas spriegums 230V AC leEFEerTEnInE 230V AC
Vads 24m - 24 cm Savienotajs RJ12
Izmérs 126 x 25 x 25 mm —— 85 x 60 x 36 mm Montazas karba komplekta
Izmérs (ar karbu) 76 x 59 x 28 mm
DC.SPL.0400.0035

DX2-LSR

Vadu savienojumu sadalitajrelejs.

leejas spriegums 230V AC
Montazas karba komplekta
Izmérs (ar karbu) 65 x 47 x 27 mm

Ligzdas tipa sadalitajs 3 motoriem.

leejas spriegums 230V AC
Darba jauda 5A
Vads 0,35 m

DX3-24VDC-PS
Sadalitajs 4 motoriem. 24V DC

leejas spriegums 24V DC
Montazas karba komplekta
Savienojums jack 5,5/2,1 mm
Izmérs (ar karbu) 65 x 47 x 27 mm

RJ11GN

Parslega savienojums DCT.

Savienojums RIT1

Izmérs (ar karbu) 57 x 49 x 21 mm

18
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RJ12GN

Parsléga savienojums DCT.

Savienojums RJ12

Izmérs (ar karbu) 58 x 43 x 24 mm



Trubu motori

)
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Vispariga informacija

MOTORU NOSAUKUMI

Lai palidzétu izvéléties piemérotu motoru, més noléemam apvienot nosaukumus, lai motora nosaukums informétu par ta
parametriem. Zemak ir piemeérs, ka interpretét motoru nosaukumus:

AM35 QMEL 3/28 RF 5W 230V AC

I I S N 3 I O I T A R N

sérija

lzmérs/tips
Klusa darbiba
(Nm/rpm)

Barosana

short" - Tss
Skérélu atklasana
Radio vadiba

lebavéts akumulators
Vadu vadiba

elektroniskas gala pozicijas un
iebOvetais radio

mehaniskas gala pozicijas un
Skerslu atklasana, elektroniskas

Papildus vadiba ar grieztavinu
radio uztvérgjs

gala pozicijas
Griezes moments/ apgriezienu daudzums min

©
2
S
©
>
po}
s}
@©
>
'©
>
kel
s}
T
o
v
@
o
©
v
=)
@
N
°
wn

PIELIETOJUMS|

Indoor - iekstelpu sistémas

g - Horizontalas zalUzijas

- Rullo zalGzijas

- Plisé Zaluzijas

- Romiesu zalGzijas

_—

Outdoor — ara sistemas

X - Motori "STRONG"
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Biezak uzdotie jautajumi

Ka sagatavot instalaciju, lai varétu pieslégt Torro piedzinu?

Vadi ar dzislas biezumu 0,75 mmz2. Dzislu daudzums atkarigs no motora veida un vadibas. Motori ar vadu vadibu: 4 dzislas ( ar
zeméjumu), Radio vadiba: 3 dzislas, bezpotenciala vadiba: 3 dzislas
+ Vita para utt, vienmér saskana ar $aja kataloga noraditajam piesléguma shémam.

Ka izmainit 24V motora rotacijas virzienu?

Ja tas ir motors ar radio uztvéréju, tad bus pietiekami, ja parprogrammesiet to ar talvadibas pulti, saskana ar instrukcijam. Ja vadiba ir
ar polaritati, tad mainot polaritati, ir nepieciesams mainit piesléguma vadu secibu kas baro motoru.

Ka izmainit lamelu zalGziju griesanas virzienu?

Jas varat pagriezt zalGzijas, mainot kreiso pusi uz labo pusi vai pagriezot zalGzijas, tas parliekot vél zemaka gala pozicija, panakot
lameles pastiepsanos no otras puses. Péc pagriesanas ir jauzstada pa jaunu gala pozicijas un jamaina vadibas virziens ari uz pults.

Cik daudz motoru var savienot ar to pasu vadibas liniju (vadu vadiba / radio vadiba)?

Motori ar vadu vadibu japievieno atseviski vai grupas, izmantojot atbilstosus izolacijas relejus vai raiditajus. Motori ar radio vadibu
atkariba no tikla parametriem.

Vai ir iespéjams ieprogrammeét zalGzijas ta, lai tas automatiski atveras un aizveras bez cilvéka iejauksanas,
pieméram, ja neviens nav majas?

Ja, ir nepiecieSams izmantot motorus ar radio vadibu, ka arT sienas radio raiditaju ar taimeri AS128-01RF. Attieciba uz motoriem
ar vadu vadibu, ir nepiecieSams aprikot tos ar radio uztvéréjiem un arf izmantot taimeri ar tiem. Péc tam varésiet programmét
[ldz 6 dazadam darbibam diennaktt 16 kanalus.

Vai ir iespéjams vadit motoru ar vadu vadibu no motora ar radio vadibas vadiem?

Ja, ja ir iespéja bezpotenciala vadibai (DTC) un izmantojot parveidotaju DX1-3-T vai grupas ar parveidotaja DX1-3-T palidzibu un
radio kontroliera vadibu AC405-01.

Vai ir iespéjama motora vadiba ar radio vadibu no vadu vadibas?

Ja, savienojot motorus ar radio uztvérgjiem AC212-01RF vai AC226-01 vai izmantojot vadu slédZus ar jebkura elektrisko iekartu no
jebkura razotaja radiouztvéréja, kas piedava sada veida kontroli kopa ar talvadibas pulti.

Vai ir iespéjams vienlaikus vadit motorus ar radio un vadu vadibu??

Vadu piedzinai jabut aprikotai ar radio uztvérgjiem, tad attiecigo pieslegumu varés vadit ar radio un vadu vadibu.

Kadi motori no Torro ir savienojami ar Fibaro sistému?

Ar visiem caurulveida, ka arT karnizu tipa motoriem ar vadu vadibu ir iesp&jams kontrolét Fibaro Roller Shutter 2, vienlaikus
saglabajot pilnu funkcionalitati. lesp&jamas ari citas pieslégsanas shémas, tacu tas var novest pie nepilnigas funkcionalitates (tikai
atverot / aizveriet bez atgriezeniskas saites.)

Vai ir iespé&jams vienlaikus vadit motoru, izmantojot Fibaro vadibu un Torro talvadibas pulti?

Ja, pietiek ar vadu motoru ar RF-radio uztvéréju AC226-01 vai AC212-01.
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AM35 - Vadu vadiba

AM35

B Automatisks parslodzes un temperatiras atsleédzéjs
B Mehaniskas gala pozicijas
B Maksimalais apgriezienu skaits starp gala pozicijam - 45

B Adapteris 10x10mm komplekta

Parametri

AM35Q AM35Q AM35

Griezes moments
[Nm] 3 6 6
Apgriezieni min. 28 18 28
[rpm]

Baro$ana 230V AC 230V AC

230V AC

Stravas[ /.;\)]atériné 0,38 0,49 0,49

NepiecieSsama jauda
W] 85 115 115

Diametrs
il 35 35 35

G 502 518 507
[mm]
Klusa darbiba () [ ]
lebuvéts radio
uztveréjs

Elektroniska gala pozicija

Bezpotenciala
vadiba

Gala pozicijas (galvenas|
starpposmu) 2|0 2|0 2|0
Gizsarc P44 P44 P44

Zibas
klase

Darba 10 - o
temperatira 10 + 60 °C

Vada garums
[ml 0,95 0,95 0,95

-10 + 60 °C -10 + 60 °C

lzmérs

STRONG
AM35

10
14
230V AC
0,49
115
35

597

210
1P44
-10 = 60 °C

0,95

Vads

13, 20

@
]
—

22

—_' zils = neitrals
melns = up / down
brans = down / up

AC 230V 50/60Hz i
=
< dzeltens/zal$ = sazeméjums



AM35 - RF Radio vadiba = At

valava

AM35 - RF radio vadiba

B Automatisks parslodzes un temperataras

B lebdveéts radio uztvérgjs
B Savienojams ar visam Torro sistémam

B Adapteris komplekta 10x10mm

2
(=
-]
(=
5
]
o
=

B Vads bezpotencialajai kontrolei vai rinda (RJ12 savienotajs)

B Darbibas laiks 4min. -
(@]
=

. o
Parametri =
STRONG g
AM35QMEL RF  AM35QMEL RF AM35E AM35MEL RF AM35E ﬁ
<
Griezes moments
INm] 3 6 6 6 10
Apgriezieni min.
el 28 18 28 28 14 .
Baro$ana 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC E
m
- e (9}
Stravas pateérins c
Al 0,38 0,49 0,49 0,49 0,49 )§>
Nepieciesama jauda n
W] 85 115 115 115 115 2
Diametrs 35 35 35 35 35 =
[mm] n
Garums 507 518 597 507 597
[mm]
Klusa darbiba — ©
2D
lebavéts radio
Hatverss L] L] ® ® ® 3 g
Elektroniska gala pozicija g %
> >
Bezpotenciala = %
= O
vadiba E
Gala pozicijas (galvenas| >
SETaET) 2|4 2|4 2 2|4 2 n
Aizsard P44 1P44 1P44 P44 1P44
Zibas
klase
Darba . o . o . o . ° . o
o -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C -40 + 85 °C .
Nacalgamme 0,95 0,95 0,95 0,95 095 ~
[m] Q
O
e
>
g
lzmérs Vads
L zils = neutral
13, 20 » AC 230V 50/60Hz brans = lving

zal$/dzeltens = sazeméjums

; —

© _/ zils = port B (RS485/RS232)

a‘ o 5 o ¢ — dzeltens = stop

. —— zals B stop {sausa tipa

! © Savien. RJ12 || — sarkans = u kontaktu vadib
I —~ P
e ~ melns = COM
balts = port A

(RS485/RS232)

23



AMA45 - Vadu vadiba -~

AMA45

B Automatisks parslodzes un temperatiras atsleédzéjs

B Darbibas laiks 4min.

B Precizi robezslédzi (+/- 2°)

B Komplekta adapteris 10x10mm

B Pastiprinats bremzésanas mehanisms

B Maksimalais apgriezienu skaits starp gala stavokliem - 55

Parametri
STRONG STRONG STRONG STRONG STRONG STRONG STRONG
AM45Q AM45 AM45 AM45 AM45 S AM45 QP AM45 QP AM45 QP
Griezes moments
TN 6 10 20 30 10 10 20 30
Apgriezieni min.
frpm] 28 17 17 17 17 17 17 17
Barosana 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC
R s 0,49 0,51 0,74 0,89 0,51 0,51 0,74 0,89
Ne"iede[f,f,;“é jauca 115 135 170 200 115 115 170 200
Diametrs
] 45 45 45 45 45 45 45 45
Corame 708 522 564 584 455 542,5 562,5 580,5
Klusa darbiba Y () [} [ ]
lebavéts radio
uztveréjs
Elektroniska gala pozicija ° PY °
Bezpotenciala
vadiba
Gala pozicijas (galvenas|
starpposma) 2|0 2|0 2|0 2|0 2|0 2|0 2|0 2|0
Aziggg;d P44 IP44 IP44 P44 P44 IP44 IP44 P44
klase
Darba . o . o . o . o . o . o . o . o
remperatira -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 = 60 °C
Vada[gf]’“"‘s 0,90 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95
lzmérs Vads
— zils = neitrals
AC 230V 50/60Hz — melns = up / down
- — Brins = down / up
P52 l —8 3_ . 3 7> — zal$/dzeltens = zemé&jums
G@ °
: i E
&}
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AMA45 - Vadiba ar grieztavu

AM45 M

lespéjama avarijas rokas vadiba (grieztava)

|
B Automatisks parslodzes un temperataras atsleédzéjs
B Maksimalais apgriezienu skaits starp gala stavokliem

-22

B Pastiprinats bremzésanas mehanisms

B Specialais tarpveida mehanisms

(NHK)

AM45 ME

B |espéjama avarijas rokas vadiba

(grieztava)

B Precizi robezslédzi (+/- 2°)

B Pastiprinats bremzésanas mehanisms

B Specialais tarpveida mehanisms

B Mehaniskas gala pozicijas

Parametri
STRONG STRONG STRONG STRONG
AM45 M AM45 M AM45 ME AM45 ME
Griezes moments
INm] 20 30 20 30
Apgriezieni min. 17 17 17 17
[rpm]
Baro3ana 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC
Stravas patérins 074 0,89 074 0,89
[A] 2 , A ,
NepiecieSsama jauda 170 200 170 200
Diametrs
] 45 45 45 45
Garums
v 681 681 781 781
Klusa darbiba
lebuvéts radio
uztverejs ® ®
Elektroniska gala pozicija
Bezpotenciala
vadiba
Gala pozicijas (galvenas|
starpposmu) 2|0 2|0 2|0 210
Aizsard 1P44 1P44 P44 1P44
Zibas
klase
Darba 5 ° 5 o . o . o
temperatura -10 = 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C -10 + 60 °C
Vada garums 0,95 0,95 0,95 0,95
[m]
lzmérs
08499 155 -2
ay N
: : =

B>

96.1

145

Vads

i —

AC 230V 50/60Hz EE
~=

AC 230V 50/60Hz

=

zils = neitrals
melns = up / down
brans = down / up
zal$/dzeltens = zeméjums

zils = neitrals

brans = faze

zal$/dzeltens = zeméjums

Oydvdld - OddOL
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AMA45 - RF radio vadiba

AMA45 - RF radio vadiba

B Automatisks parslodzes un temperataras atsledzéjs

B Darbibas laiks 4min.

B Precizi robezslédzi (+/- 2°)

B Komplekta adapteris 10 * 10 mm

B Elektroniskas gala pozicijas

B Specialais tarpveida mehanisms

Parametri

STRONG STRONG STRONG
AM45QMEL RF AMA45 E AMA45 E AMA45 E AM45 ER-E AMA45 ER-E AMA45 ER-E
Griezes moments
INm] 6 10 20 30 10 20 30
aeoiiczicniming 28 17 17 17 17 17 17
[rpm]
Baro3ana 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC 230V AC
ST TS 0,49 0,51 0,74 0,89 0,51 0,74 0,89
Ne"iede[f,f,;“é [2ucs 115 115 170 200 115 170 200
Rigmetes 45 45 45 45 45 45 45
[mm]
Garums
et 718 622 667 682 708 708 708
Klusa darbiba
lebavéts radio
uztveréjs ® ® ® ® ®
Elektroniska gala pozicija S ° °
Bezpotenciala
vadiba
Gala pozicijas (galvenas
U R 2|4 210 210 210 214 214 2|4
Aziiz;g;d P44 P44 P44 1P44 1P44 P44 P44
klase
Darba o o 10 = o 10 = o 10 = ° 10 = ° 10 = ° 10 = °
e -10 + 60 °C 10 + 60 °C 10 + 60 °C 10 + 60 °C 10 + 60 °C 10 + 60 °C 10 + 60 °C
Vadalgm'“;’“’“s 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95
lzmérs Vads
= zils = neitrals
- AC 230V 50/60Hz == brans = faze
—_\, — zal$/dzeltens = zemé&jums
@52 1223 .37,
2 =
% o g@ b g (é}
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AM25 - Barosana 24V DC

valava

-
~
(=
AMZ5 AMZ5 RF §
B Mehaniska gal icij i i g
ehaniska gala pozicja B Automatisks parslodzes un temperataras atslédzéjs g

B Precizi robezsledzi (+/- 2°) B Savienojams ar visam Torro vadibam

o o ) . ] B Zems energijas patérins
Maksimalais apgriezienu skaits starp gala stavokliem - 26
Zems enerdijas patérins

Parametri

lzmeérs

NIZINYVM [MOLOW

AM25 AM25 RF

Griezes moments 1 1
[Nm]

Apgriezieni min. 30 30

[rpm] oo
Barosana 24V DC 24V DC M7 lw:
O

Stravas patérins 0,45 0,45

22,5

7/0\

Nepieciesama jauda
wi 11 11
Diametrs
s 25 25

s 3252 289,7 L
[mm]

(6 ol

U

L 025 _|

/\/

o
SYW3IHS VIAND31S3Id

Klusa darbiba

lebavets radio
uztveérejs

Oyvdld - Ody¥OL

SVINIHS VINNS31S3Id

18
o
225
L
/\_/
. 0277

Elektroniska gala pozicija

Bezpotenciala
vadiba

Gala pozicijas (galvenas|
starpposmu) 2|0 2|4

Aizsard
Zibas P44 P44

klase

Darba . o . .
temperatdra -10 = 60 °C 10 = 60 °C

Vada garums 1,85 1,35

Iml

VNVSOO9Y13ld

Vads

DC 24V

Savienotajs (AM25 RF)

. OO

jack 5,5/2,1 mm 27




AM25EB RF — Motors ar akumulatoru

AMZ5EB RF

B Savietojams ar visam Torro vadibam

lebavéts akumulators

B Precizi robezslédzi (+/- 2°)

B Maksimalais apgriezienu skaits starp gala - 26

B Zems energijas patérins

B Lidz pus gadam bez akumulatora uzlades (ar vienu atvérSanu/aizvérsanu

diennaktt)

Parametri

Griezes moments
[Nm]
Apgriezieni min.
[rpm]
Barosana
Stravas patérins
[A]
Nepieciesama jauda
[wi]
Diametrs
[mm]
Garums
[mm]
Klusa darbiba
lebavéts radio
uztveréjs

Elektroniska gala pozicija

Bezpotenciala
vadiba

Gala pozicijas (galvenas|
starpposmu)
Aizsard

Zibas
klase

Darba
temperatira

Vada garums
[m]

AM25EB RF
12
30
7,4V DC
09
6,7
25

451

1P44

-10 + 60 °C

0,1

Savienotajs (AM25 RF)

:EL*D o0

jack 5,5/2,1 mm

28

lzmeérs

Uzlade

Uzlades ierice AM25-
CH-84

Saules panelis
AC601-01



AMZ24 - Barosana 24V DC

AM24

AM24 RF

B Vadu vadiba un barosana — polaritates maina |

B Gala pozicijas tiek iestatitas, izmantojot

pozicionésanas ierici

lebavéts radio uztvéréjs
B Adapteris 6MM. Seskantis—horizontalajam Zalazijam
Adapteris 5Mm. Kvadrats — romiesu zalGzijam

Adapteris 5mMM. Kvadrats — plisé zalGzijam
B Lézens Start/stop

B Adapteris 6MMm. Seskantis—horizontalajam Zalazijam
Adapteris 5Mm. Kvadrats — romiesu zalGzijam

Adapteris 5mMMm. Kvadrats — plisé zaltzijam

B Automatisks parslodzes un temperaturas atslédzéjs

B Integréta gumijas adaptacija zem karnizes samazina

B Darbibas laiks 4min.

vibraciju
B Maksimalais apgriezienu skaits starp gala stavokliem- B |ézena lameles lenka regulésana
60
Parametri

AM24 AM24RF lzmers
Griezes moments
INm] 038 0,8
Apgriezieni min. 34 34
[rpm]
Baroiana 24V DC 24V DC Tips VB (6MM seskantis — horizontalajam zaldzijam)
Stravas patérins 0,65 0,65 6
[A] ' ' 17 Lie_
Nepieciesama jauda 16 16 | ——
W] Jf\ P i
Diametrs o4 24 ::_ 1 ﬁm RI:
[mm] o & %@ =
Garums
o 2014 2014 N v
Klusa darbiba
T ——— Tips RS (5mm. Kvadrats — romiesu zaltizijam)
uztveréjs 296
Elektroniska gala pozicija -
18,7 EN
Bezpotenciala —
vadiba TJ’ L & i —
Gala pozicijas (galvenas| A\l \D /‘ \ N
starpposmu) 2|0 2|0 =1 9_3:[: @3) S :
Qiz=aic P Pl B ! :
Zibas
klase
Darba 10 = ° =710 = 9
temperatara 1= EUHE U CUNS Tips PB (5mm. Kvadrats — plise zaltzijas)
Vada garums
92 145 15 6
17 =12
=
SV b
Vads Y © %ﬁ s :
v 1
+
DC 24V

Savienotajs (AM24 RF)

L]

jack 5,5/2,1 mm

OnCa®

29
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Trubu motori - apkopojums

MOTOR VADIBA GALA POZICIJAS
Griezes mom. grdjjezien - RF DCT POLARITAT ~ SEKOJOSIE PORTI .
pol min KLUSA DARBIBA PR BEOTICAA g MAINA ELEKTRONISKIE MEHANISKIE

AM24 038 34 ° o*
AM24RF 0,8 34 ° °
AM25 1 30 ) o
AM25 RF 1 30 ° °

AM25EB RF 1,2 30 ° °

AM35 6/28 6 28 °
AMB3SE 6/28 6 28 ° °
AM35 10/14 10 14 [ ]
AMB3SE 10/14 10 14 ° °
AM35MEL 3/28 RF 3 28 ° ° °

AMB35MEL 6/28 RF 6 28 ° ° °

AM35Q 3/28 3 28 [ [
AM35Q 6/18 6 18 ° °
AM35QMEL 3/28 RF 3 28 ° ° ° °

AM35QMEL 6/20 RF 6 20 ° ° ° °

AM35QMEL 6/18 RF 6 18 ° ° ° °

AM45Q 6/28 6 28 ° °
AM45QMEL 6/28 RF 6 28 ° ° °

AMA45 10/17 10 17 °
AMA5 20/17 20 17 °
AMA45 30/17 30 17 °
AM45 S 10/17 10 17 °
AMA45 E 10/17 10 17 ° °
AM45 E 20/17 20 17 ° °
AM45 E 30/17 30 17 ] [ )
AM45-QP 10/17 10 17 ° °

AMA45-QP 20/17 20 17 ° °

AM45-QP 30/17 30 17 ° °

AMA45 ER-E 10/17 10 17 ° °

AM45 ER-E 20/17 20 17 ° °

AM45 ER-E 30/17 30 17 ] [ ]

AM45 M 20/17 20 17 °
AMA45 M 30/17 30 17 °
AM45 ME 20/17 20 17 ° °
AM45 ME 30/17 30 17 ° °

* NEPIECIESAMAS MEHANISKAS BREMZES

30



Motori karnizém

31



KARNIZU SISTEMAS

lespéjams izmantot Tpasus
pagarinatus slidnus, kas Jauj
jums izmantot Microflex
auduma turétajus un Jauj jums
pielagot aizkaru augstumu

Karnizes

Sienas un griestu montaza

motorus katra karnizes
gala pa vienam, tas

atvérsana un
aizvérsana pie
stravas zuduma

palielina sistemas
maksimalo celtspéju ]
(sistéma tandem) -

* @ )

Erta motora uzstadisana

Opcija lézena start/stop —
palénina slidnu kustibu
s;akuma un beigas

Elektroniski regulajams
atrums

Auduma sakrokosana Touch Motion

.—f_
O
-
O

Speciali slidni un auduma iesuta
lentalauj iegat vilnainu auduma efektu aizkara.

32

Lai karnize saktu darboties, pietiek pavilkt aiz

W H “

Sistema darbojas |oti
klusi — troksna
[Tmenis neparsniedz
30dB

Sisitéema automatiski
ieprogrammeé un
atceras sakuma un
gala pozicijas.

Up

e T

Ja ir iekaramie griesti, pastav iespéja pasléept
vadus un motoru pilniba.



Sistémas shémas

)
')

&)

_ 6 o Mimnmry

B B

Ka rnL;s

L

o
= ala
A O (\ o i Krongtei iksators
kis -+ ® ienas kronsteins
auduma ’/ Griestu kroniteins
/ I L. Karnizes
Kirgg)zeei;um Slidnis \élangissals Karnize Piedzinas josta nobeigum
> BN r
| ~ J
Motors ' k
Montazas izméri Karnize
2 150 mm > 270 mm 30 mm
T | | |
/ :
> 7>
236 mm = 56 mm . r_‘.—l,
236 mm . | =56 mm :
> 56/150* mm S
Vienas karnizes montaza
Divu karnizu montaza
(divi audumi)
*Variants ar divam karnizém
Slidposmu veidi
| @
\ >
L’\
)
Standarta Ar gultni Al g_L:Tl]t;:rl(;ﬂeX

33
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lzmérs

Parametri

68

AMGE8 LS

B |espéjama avarijas rokas vadiba
B Automatiska gala poziciju iestatiSana

B | ézens START/STOP

Torro AM68 LS

Fazes vadiba

‘_ zils = Neitrals
— melns = up / down
AC 230V 50/60Hz ﬁé brans = down/up
— zal$/dzeltens = zeméjums

Torro AM68 RF

Kontaktu tipa vadiba, RF (radiovadiba), RS485

zils = neitrals

brans = faze

AC 100V ~240V

zal$/dzeltens = zemé&jums

zils = ligzda B (RS485/RS232)
% dzeltens = down
- zal$ = stop
Paszbem RJ12 — — sarkans = up
————ccp@cc0@sss § melns = COM

balts = ligzda A (RS485/RS232)

34

AM68 LS AM68 RF

Griezes moments
[Nm]

Apgriezieni min.
frpm] 80 80

Barosana 230V AC 230V AC

1 1

Stravas patérins

s 03 03

Jaudas patérins

wi

lzmers 290x 68x50 290 x 68 x 50

65 65

Klusa darbiba
lebavéts radio ®
uztveréjs
Elekroniskas gala
pozicijas

Zema sprieguma

vadiba ®

Gala pozicijas (galvenas |
starpposmu) 2 | 0 2 | 1

Aizsard
Zibas P44 P44

klase

Darba . o ) .
temperatara 0=+50°C 0+ 50°C

Vada garums

il 1.2 12

Vads Neatvienojams

AM68 RF

Touch Motion

B |espéjama avarijas rokas vadiba
B Automatiska gala poziciju iestatisana
B |é&zens START/STOP

B |espéjams iestatit komforta pozicijas




Antenas izeja

Programmésanas
poga LEARN

Secigas ligzdas RS232
RS485

100-240B AC
Barosana
S avots

LED-indikators

Sistémas izméri [mm]

200 800
57 () 0 O O 45

R —

20

800 mm -attalums starp kronsteiniem
200 mm -nobeiguma kronsteina attalums no karnizes beigam

28
320
68 X 155 155 X 81
x — garums savilkta veida 135 - standarta
(uz Tm karnizes) 235 — auduma krokojums 80%

265 — auduma krokojums 100%

Maksimalie pielaujamie parametri

Maksimalais platums 1200 cm Maksimala celtspeja
uz ™

Maksimalais platums

(Bez savienojuma, vesels gabals) 700 cm Maksimala

Savilkéanas atrums 107125716 cm/s slidposma celtspéja

Maksimala sistemas celtspéja

12,5 kg

Tkg

50 kg

35
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Celtspéjas tabula

Celtspéja kg (auduma massa)

Karnizes tips

[idz 4 m [idz8 m [idz12 m

Taisna karnize VW 50 45 40

AMG68 LS 1 Ikums /g 40 35 30

AM68 RF 2 likumi ( % i 30 25 20
Arkas izliekums /%'r;& \ o 16
Taisna karnize 1 70
A1[\;|n6d§n|1_5 1likums E 50
AM68 RF 2 kumi ( _% 40

Tandem —

23

Arkas izliekums /—1—-%1
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AM95

lzmérs

[=3-1=

N———.

94

AM95 RF

Parametri

N

Griezes moments
[Nm]
Apgriezieni min.
[rpm]
Barosana
Stravas pateérins
[A]
Jaudas patérins
W]
Izmérs
[Mm]
Klusa darbiba
lebavéts radio
uztveéréjs
Elekroniskas gala
pozicijas
Zema sprieqguma
vadiba

Gala pozicijas (galvenas |
starpposmu)

Aizsard
Zibas
klase

Darba
temperatira

Vada garums
[m]

Vads

AM95 S5W RF

AM95 RF AM95 5W RF
1 1
80-100-130 80-100-130
230V AC 230V AC
04 04
96 96
215x 94 x 57 215 x 94 x 57
[ ] [}

[ J ([ ]

[ ] (]

[ J ([ ]

210 2|0
P44 IP44
0+50°C 0+50°C
12 12
Neatvienojams

B Regul&jams atrums

B Automatisks gala stavok]a iestatijums

B Vadiba ar pieskarienu

B lespéjams montét motoru no augsas (UP)
B Antena ar augstu jutibu lidz 100 m.

B lespé&jama avarijas vadiba ar roku

B Lézena kustibas uzsakSana/apstasanas

W lespéja iestatit gala pozicijas

M Konsole un / vai DCT kontrole

B Regul&jams atrums

B Vadiba ar pieskarienu

B Antena ar augstu jutibu lidz 100 m.

B lespéjama avarijas vadiba ar roku

B lespéja iestatit gala pozicijas

B Automatisks gala stavok|a iestatijums

B lespéjams montét motoru no augsas (UP)

B Lézena kustibas uzsaksana/apstasanas
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LED-indikators

AMO95 RF

lestatjumu poga

Atruma regulésanas poga SPEED

Sekojosas ligzdas
RS232
RS485
@ O @ @ O
100-240V AC
| / Barosana \ )
K J s éts - )

Sistémas izméri [Mm]

200 800
57 C_ ) 1o O O C ) 45

S

20

800 mm - attalums starp kronsteiniem
200 mm - Pédéja kronsteina attalums no karnizes gala

230

95 X 155 155 X 81

x —auduma platums savilkta 135 - standarta

stavoklT (uz Tkarnizes m ) 235 — auduma krokojums 80%
265 — auduma krokojums 100%

Maksimali pielaujamie parametri

Maksimalais platums 1200 cwm Maksimala kravnesiba 25k
uz M 29

Maksimalais platums

(bez karnizes savienosanas) 700 cm Shidposma Tkg
maksimala
kravnesiba

Savilksanas atrums 10/12,5/16 cv/c

Sistémas maksimala

kravnesiba 50kg
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Torro AM95 RF

Kontakta tipa vadiba, RF (radiovadiba), RS485

zils = neitrals

brans = faze

AC 100V ~240V

M

zal$/dzeltens = zemé&jums

Torro AM95 5W RF

Kravnesibas tabula

Fazes vadiba

zils = neitrals
melns = up / down
-y brins = down / up
zal$/dzeltens = zeméjums

AC 230V 50/60Hz

Fazes vadiba, kontakta tipa vadiba, RF, RS485

peleks = faze
zils = neitrals
melns = up / down
brins = down /up
zal$/dzeltens = zem

AC 100V-240V

Karnizes ups

Kravnesiba kg (auduma svars)

lidz 4 [idz 8 [idz 12
M M M
Taisna karnize } 50 45 40
) b3
Tfiekums b 40 35 30
AM95 RF - - =
2 liekumi g‘| 30 25 20
AM95 5W RF ( >l
Arkas izliekums T ¥4, . “
Taisna karnize :
= 70
AM95 RF ¢
Tandem )
1 liekums /% 50
AM95 5W RF
Tandem
. 40
2 liekumi J—
Arkas T 23
izliekums
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TOrO

Piesléeguma shémas

lericu savienojumi ar elektrotiklu javeic, kad ir atslegta, par to ieprieks
parliecinoties!
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|Individuala motoru vadiba AC

SAVIETOJAMIE MOTORI:
AM35 / AM35 Q / AM45 / AM45 Q / AM45 S / AM45 QP / AM45 M / AM68 LS / AM95 5W

Tikls
230V AC 50-60Hz
L B
Rpy BL
E Y-G v

Vadu (fazes)
slédzis

EEE
FHEE

-

N
0]
Avd

motors AC 230 V motors AC 230 V motors AC 230 V
SAVIETOJAMIE MOTORI:

AM35/ AM35 Q / AM45 / AM45 Q / AM45 S / AM45 QP / AM45 M / AM68 LS / AM95 5W

DX2-LSR

BK

tikls Y BR

230V AC50-60Hz BL
£ Y-G

7% IS S W

)
)

—
;i
3
1
=i
e
L

=
=

L2 ML G 17 N LG

12 N1 G (RSN

N

S

~,

<
w

M1 M2

motors AC 230 V motors AC 230 V motors AC 230 V

‘ VADU APZIMEJUMI:

40 | BK - melns, BR - brans, BL - zils, Y-G — zal$/dzeltens , Y-zal$



AC405-01

sadalitajrelejs 4 motoriem

SAVIETOJAMIE MOTORI:

AM35 / AM35 Q / AM45 / AM45 Q / AM45 S / AM45 QP / AM45 M / AM68 LS / AM95 5W

[=])

~ motors AC 230 V

motors AC 230 V

BR
BK
motors AC 230 V ~[® W)
= =Sl ==
= z[@l bS]
B — ) ==
motors AC 230 V fz |
EINE ez
zlel oIS e
el el
CONTROL IN ACIN
Elnlo M2
Opcija: centrala
vadiba
BR
L1 BK
L2 .
. /|
BL
tikls Il:l
230V AC 50-60Hz E Y-G
[ =)
[ (L) down/up i
(R) up /down 1 —fm |
(N) neitrals —|—2§j ié%
(E) zeméjums — b sl

motors AC 230 V

(L) down /up

(R) up /down

(N) neitrals
L (

E) zemé&jums
motors AC 230 V

(L) down /up
(R) up / down
(N) neitrals

vadiba VA

RIS

L QNg

&N 1
[ RIG

CONTRON

o YAy
LRN L N%

=

(E) zeméjums
(N) neitrals

[ —— (1) down/up

(R) up /down

(E) zeméjums

[ L— (N)neitrals

_I— (L) down / up
(R) up /down

(L) faze
(N) neitrals
(E) zemé&jums

motors AC 230 V

motors AC 230 V

230 VACin
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Radiouztvéréjs RF 230V AC
SAVIETOJAMIE MOTORI:
AM35 / AM35 Q / AM45 / AM45 Q / AM45 S / AM45 QP / AM45 M / AM68 LS / AM95 5W

pults/slédzis RF
antena (ANT)

N
oY T
JE—
N GG o

motors AC 230 V

tikls
230V AC 50-60Hz
BR
,\L, BL
£ VG
antena (ANT)
7
—_—F0
ol (R) UP / DOWN
faze (L) (L) DOWN/UP
230 VACin neitrals (N) N——(N) neitrals motors AC 230 V
7 — B
zeméjums (E) (E) zeméjums

Pieejami rullo un citu zalGziju rezimi
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AC212-01
Radiouztvéréjs RF 230V AC

SAVIETOJAMIE MOTORI:
AM35 / AM35 Q / AM45 / AM45 Q / AM45 S / AM45 QP / AM45 M / AM68 LS / AM95 5W

slédzis DCT
4y

‘ (E) zemé&jums
(N) neitrals ——#—— 230V ACin

(L) faze

(opcija) |
<
>
S,
@
g >
antena (ANT) D O 8 BR
prog & BL M
8 Y-G
O
(€
€ motors AC 230 V
-
X
%
tikls =
230V AC 50-60Hz e
o
L BR 2
N BL
E Y-G
<
e}
=
o
2
~
s
X
=z
N
(D) DOWN / UP o =
(G) UP/DOWN % vadiba
\ (N) neitrals
&l (D) DOWN / UP ] 2
antena (ANT) D o 1€ ‘ L a
o & i (N) neitrals m
prog S ) UP/ DOWN motors AC 230 V A
G 1 . =
G (E) zeméjums ] >
8 = n
I
m
<
>
[7,]

Pieejams tikai rullo rezims

)
m
42
2a
8¢
(@]
. >
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°x
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AC125-02

Impu

sa slédzis
SAVIETOJAMIE MOTORI:
AM35 MEL RF / AM35 QMEL RF / AM68 RF / AM95 RF / AM95 5W RF

cuso

tikls L gf
230V AC50-60Hz § —vG

o
o
—r =

cuso

5548
< 5=
Z
\ —R12
savienojumu
karba RJ12GN- %
M s
>
Qo.
o
3
@
&
o
Impulsa slédzis
SAVIETOJAMIE MOTORI:
AM35 MEL RF / AM35 QMEL RF / AM68 RF / AM95 RF / AM95 5W RF
0 0 0 0
M —_ RJ12 RI2Z  —— M F jj
NCwvg NcCcwng
Savienojumu Savienojumu (o)~ 8 O 0@ 8 le)
karba RJ12GN- karba RJ12GN- - £ %z % %z
Z Z
M M
tikls
230V AC 50-60Hz
L BR
BL
N g g
c c
z 2
2 &
o I~
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DX1-3-T
Parveidotajs 230V > DCT
SAVIETOJAMIE MOTORI:

AM35 MEL RF / AM35 QMEL RF / AM 68 RF / AM95 RF / AM95 5W RF

tikls
230V AC 50-60Hz

L1
L2

L
N
E

Opcija:

BR centrala vadiba
BK

BR

motors AC 230 V

RI12

BL
NISHF=—
G ® Y_G

L1L2 L NG

SIS

BL

Y-G

Vadu slédzis - faze
230V AC
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AC407-01

SAVIETOJAMIE MOTORI:

AM24 RF / AM25 RF / AM35 MEL / AM35 E / AM35 MEL RF / AM45 ME / AM45 Q MEL / AM45 E / AM45 ER-E / AM68 RF / AM95 RF / AM95 5W RF

USB/RS485
DATORS

QO Q
3 =)
o o
3 3
~ ~

N —

N

(9] (9]

88

R
E——

610K NUTaHUA

\\ ) 12V DC

N

tikls B
230VAC50-60Hz L VG
E
tikls L BR
230V AC 50-60Hz ? =

%

motors 230V AC

barosanas
bloks 12V DC
(AC 801-01)

%

motor 24 V DC

B8

S

barosanas

\\/

bloks 12 V
DC

tikls BL
N
230V AC 50-60Hz Y-G

NS

L BR

E

%

motors 230V AC



AC801-01

Barosanas bloks
DC

Radio vadiba:
SAVIETOJAMIE MOTORI: ad o ad ba
AM24 RF / AM25 RF
L I
N
> > >
) % 8
Bar. bloks Q Bar. bloks =4 Bar. bloks S
= 2 2
1IN 1IN il
)
W 2
el ®
motors 24 V DC motors 24 V motors 24 V DC ;
DC pults/sledzis RF S
o
=
<
L 5H AC801-01 e g
N el - E ®
~
>
X
z
=
[
<
SVIETOJAMIE MOTORI: Vadiba —polaritates maina:
AM24 / AM25 =
m
L BR S =
m
BL - @
N (=
=
b
(%)
o
m
S
a & B &
© © o3
=} S Q
Bar. bloks = Bar. bloks = Bar. bloks T
2 I 2 )
R ¥ -
o
2 a
8%
°s
- [%]
o
Polaritati Polaritati Polaritati o=
R R T T | izmainoss izmainoss izmainoss v
sledzis slédzis slédzis
3
m
—
>
N - Q
O
A
>
z
>
motors 24 V DC motors 24 V DC motors 24 V DC
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AC227-03

Sledzis DC RF ar uztvéréju un barosanas bloku

SAVIETOJAMIE MOTORI:
AM24 / AM25

Y-G

tikls
BL
@ @ 230V AC 50-60Hz N
E

motors DC 24 V

T (ANT) antena
ﬁ

aze} (1)

slentau (N)
swnfpwsaz (3)

urdv A 0ge (LNV)
dn/NMOa (¥
NMOQ / dn (F)

pults/slédzis RF

urdv A 0€e

motors DC 24V

AC228-03

Sledzis DC RF ar uztveréju, 4-kanali

SAVIETOJAMIE MOTORI:
AM24 / AM25

ul AvZ 0a

@ @ motori DC 24 V

acaceoes M?2 @
10 LG LT _

tikls
230V AC 50-60Hz [
L. BR |
-~ — wBL

— |

HFH HHE HHE O OHEA " Ve Bar. bloks

Qo C o C o C g C /f‘

o © o © S T o T

= > s = = > s >

28 28 28 238 *Tr1r1lu[\1|
= = = = roteor ootore otors [ aront

S22 Sz Sz §:2 T T T[]

baon -

motori DC 24 V




DX3-24VDC-PS
Cetru virzienu sadalttajs 24V DC

SAVIETOJAMIE MOTORI:

AM24 / AM25
L BR
tikls N BL
230V AC 50-60Hz £ Y-G

Barosanas bloks

24V DC

motors 24V DC ' @
+

Slédzis 24V DC

+ -
- 4 -

NS

+
+

motors 24V DC

SAVIETOJAMIE MOTORI:
AM24 RF / AM25 RF

L BR
tikls BL
230V AC 50-60Hz
c Y6

Barosanas bloks
24V DC

motors 24V DC

ed

+
+

OS®
2000

+ -
+

motors 24V DC

%

N

motors 24V DC

motors 24V DC

motors 24V DC

motors 24V DC
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Piesleguma shémas TORRO-FIBARO

Fibaro Roller Shutter 2 — kopiqgais pieslégums

tikls L 2'5
230V AC 50-60Hz -
E
Vadu slédzis - =773
fazes | \
. ] 1
(opcija) +--}- BR
| | BK
e@be

51520201 L N

Fibaro Roller Shutter 2

Motors AC 230 V

Pieslégums Fibaro - AC405

L &
N
Y-G
E
Vadu slédzis -
fazes i
(opcija) : BR
BK
[
[EIGINEIOIY
S1520201 L N
[ a—
Fibaro Roller Shutter 2
Motors AC 230 V % Motors AC 230 V
MIOY NIEIOFINDD

e
[l P -1
BN Y
SO
7 d0L0N

MOICEA
eoad
LRND

e AMOI5 5W RF (*)
5. ) AMBG8 LS ()
=S =) Z AM35 (*)
ze S| *
& o) AM35Q ()

Motors AC 230 V

Motors AC 230 V
=y

(*) Obligati jaiestata RS2 laika atbalsta iestatijums. Modulis nenosaka gala
pozicijas.
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Vadiba vienlaikus ar Fibaro un Torro pultim

tikls L ii
230V AC50-60Hz N ——
E
BR BR
N\ BK | | l I BK
e0ded
S1 520201 L N
Fibaro Roller Shutter 2 AM95 5W RF (*)
AC226-01 N AM35 (*)
AM35Q (*)
_
e
M AC 2
antena (ANT) otors AC 230 P
v z
T -
9
o
=
[’
L] [t}
(]
[E] <
S
o
=
pults/slédzis RF =
>
P
zZ
Z
B
Pieejami rullo un citu zaldziju rezimi
o
. . . . . . _ — — . A
Vadiba vienlaikus izmantojot Fibaro un pulti, ka art slédzi Torro =
e
tikls :§>
230V AC 50-60Hz %
L BR gw
BL
IE'I Y-G 3
3
a
BR
BK o E.
~
&g
°s
R . 7]
Vadu slédzis - 1 1 g '_:|:|_|I
fazes | : Fibaro Roller Shutter 2 AV SWRF 3z
(opcija) ! || ibaro Roller Shutter M AM35 o i3
AM35Q
N Motors AC 230 V
o
o] Q
PROG & ER =
o BK N
s} )
9 e
st (7 £
& >

pults/sledzis RF

Ar pults vadibu — pieejams tikai rullo variants
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Piesléegums Fibaro - DX1-3-T /DX1-3-S

tikls L o
230V AC 50-60Hz IEI V.G
Vadu slédzis r 1 AMG68 RF (*)
1
- fazes e - /
(OPCija) BR i~ RI12 M AMO95 RF ()
eo é ] BK - AM95 5W RF (¥)
152 02 01 L N i AM35 MEL RF (*)
o AM35 QMEL RF (*)
L E238
Fibaro Roller Shutter 2
tikls o
230V AC50-60Hz | V-G
N
E
Vadu slédzis -~ pl
fazes . AM68 RF (*)
(opcija) = -~ BR - RJ12 AMO95 RF (*)
I BK - % AM95 5W RF (*)
[GINI=YOIN) i AM35 MEL RF (¥)
Slszozol L N Sl AM35 QMEL RF (*)

Fibaro Roller Shutter 2

BR
BL
Y-G

(*) Obligati jaiestata RS2 laika atbalsta iestatijums. Modulis nenosaka gala

pozicijas.

Pieslégums Fibaro - AM68LS

L BR
N BL
E Y-G

Slédzis - fazes |~

52

(opcija)

|
|
[

@@éé@@

§1520201 L N

Fibaro Roller Shutter 2

(*) Obligati jaiestata RS2 laika atbalsta iestatijums

pozicijas.

m———n

______

AMG68 LS (*)

slédzis - fazes
(opcija)

;;;;;;

. Modulis nenosaka gala

@ AMG68 LS (*)

Pie
sekojosiem
raiditajiem
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